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RESOLUCION SNPP N° 409 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “"ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA
INDUSTRIAL" - ID NO 465171, nmnnmmnmmsmmsmmmmme e o e

Asuncion, .24 de agosto del 2025

VISTO: el Informe de Evaluacion de Ofertas elaborado por el Comité de Evaluacion
conformado en el marco del analisis de las ofertas presentadas en el llamado a
LICITACION PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE
EQUIPOS DE ENSENANZA PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR
EN MECATRONICA — ROBOTICA INDUSTRIAL” - ID N° 465171, y; mmmm——-

CONSIDERANDO:

Que, segun el Acta de Apertura de Ofertas de fecha 06 de agosto de 2025,
correspondiente al llamado a LICITACION PUBLICA NACIONAL LPN N°
06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA PARA LA
CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA
INDUSTRIAL", han presentado oferta las siguientes empresas: PROYEC S.A.E
Y PARGOS TECH S.A, ====ec=ceccscccanncacroacecacnmancancencerenaasnasenaccnan

Que, el Informe de Evaluacion de Ofertas de fecha 07 de agosto de 2025, en su parte
conclusiva expresa: "£n base a las consideraciones expuestas en el presente
informe y de conformidad a los Arts. 52 al 55 de la Ley N°€ 7021/22 y los Arts. 75
al 82 del Decreto Reglamentarioc N° 2264/24, el Comité de FEvaluacion,
RECOMIENDA salvo mejor parecer de la superioridad la adjudicacion del
presente Llamado a LICT TACION PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025
"ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA PARA LA CARRERA DE
TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA INDUSTRIAL” - ID
N° 465171, para el ejercicio fiscal 2025, segtin detalle expresado en e/ ANEXO
N° 4 "CUADRO DE ADJUDICACION”. 3/ siguiente oferente: PARGOS TECH
S5.A., con RUC N° 80088565-1, a contratar por un monto maximo de Gs.
2.000.000.000 (gusranies dos mil millones), y un monto minimo de Gs.
1.500.000.000 (guaranies mil quinientos millones)”. -=-=------=-mammmmmmemommannns

Que, la recomendacion del Comité sobre la adjudicacion se halla enmarcada dentro de
las disposiciones contenidas en el Articulo 55 “Adjudicacion” de la Ley N°
7021/22 “De Suministro y Contrataciones Publicas”, el cual establece: "Con base
en el informe de evaluacion, la convocante adjudicaré al oferente cuya oferta
asegure [3s mejores condiciones para el Estado en términos de valor por dinero,
cumpla con las condiciones legales, financieras y tecnicas estipuladas en los
pliegos de bases y condiciones, y en la reglamentacion correspondiente. FEl
mismo deberd garantizar satisfactoriamente el cumplimiento de las obligaciones
EXIGILIBS. .. . mmmmm o e e

los fondos a ser destinados en la presente adjudicacion, se encuentran incluidos
en el Presupyesto General de la Nacidn del Servicio Nacional de Promocién
s A FIELPBELOOERIGENAL Z)b]eto del 534 “EQUIPOS EDUCATIVOS Y
S COPI RECREACT FNALES” pala el -

£ 74
s e

DUAR
ECON. ALEJANDROWE
GERENTE ECONOMICO
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RESOLUCION SNPP N° 492 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA
INDUSTRIAL” = ID N® 465171, ==nm-crmmnmacmnnmamomommmo o mm oo oo oo o e e

Que,

Que,

Que,

POR TANTO, en ejercicio de sus atribuciones legales;

Art. 1°

Art. 2°

Art. 3°

Art. 4°

Asuncién, 24 de agosto del 2025

la Ley N° 1265/87, modificatoria de la Ley N° 253/71 “QUE CREA EL SERVICIO
NACIONAL DE PROMOCION PROFESIONAL”, en el Articulo 13, establece que la
administracion del SNPP estaré a cargo de un Director General nombrado por el
Poder EjJeCUtive. =====rmmemm e

la Ley N° 2199/03 “QUE DISPONE LA REORGANIZACION DE LOS ORGANQOS
COLEGIADOS ENGARGADOS DE LA DIRECCION DE EMPRESAS Y ENTIDADES
DEL ESTADO PARAGUAYQ”, en el Articulo 5° establece "..modificase el Articulo
14° de la Ley N° 1265/87, el que queda redactado de la sigufente forma. "Art.
14.- Son atribuciones y deberes del Director General: ... b) cumplic y hacer
cumplir esta Ley y ejercer la administracion de la institucion dentro del ambito de
SU COMPELENCIA, ...\ #=m==mm == s

por Decreto de la Presidencia de la Republica del Paraguay N° 50, de fecha 17 de
agosto de 2023, se nombra al Sefior José Nicolds Cogliolo Alvarenga como
Director General del Servicio Nacional de Promecica-Rrafesional (SNPP), ------=----

EL DIRECTOR GEj
RESUELVE

ADJUDICAR el llamado a LICITACIO

CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN M
INDUSTRIAL” - ID N° 465171, al oferente PARGOS TECH S A., con RUC
N° 80088565-1, a contratar por un monto maximo de Gs. 2.000.000.000
(guaranies dos miI millones), y un monto minimo de Gs. 1.500.000.000
(guaranies mil quinientos millones), segln detalle expresado en el ANEXO I
"CUADRO DE ADTUDICACTON, wmmmassassics s smmmii s o mstss s asiomin aomi s

ENCARGAR a la Direccion de la Unidad Operativa de Contrataciones a comunicar
a la Direccidn Nacional de Contrataciones Plblicas los procedimientos realizados
para el cumplimiento de la presente Resolucion y gestionar la suscripcion de los
contratos emergentes de la adjudicacion, de acuerdo con las disposiciones legales.

DESIGNAR Administrador del Contrato al sefior Hugo Fabian Ayala Caballero, con
C.I. N°® 2.354.616, Director Interino de la Direccidn Administrativa, ----=~==-==-mmmuun
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RESOLUCION SNPP No© 492 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA

R

OBOTICA

Asuncion, .2/ de agosto del 2025

ANEXO I — CUADRO DE ADJUDICACION.

MONTO MINIMO: 1.500.000.000

PARGOS TEC

HS.A

ITEM

cODIGO
DE
CATALOGO

DESCRIPCION

ESPECIFICACIONES
TECNICAS

ATRIBUTO

CANTIDAD

Precio |
Unitario
{iva
Incluido)

i
| Precio Total

CARACTERISTICAS

|

60106214-
9999

BRAZO
COLABORATIVO
DE 3KG

| Modbus,
| Clasificacidn

Cenergia  maximo

Peso: 16,5 kilos |
aprox.Carga util maxima 3
kilos.Radio de trabajo
minimo 620 mm.Rango
de alcance minimo 780
mm.Tensién norminal
CCa8V Velocidad maxima
de TCP  2m/s.Rango |
movimiento minimo; J1: |
+f - 350" -J2: 4/ 175%)3; |
+/- 155°J4: +/. 175%-.)5;
/- 175%J6: 4/- 350"
Velocidad Maxima de
articulacion:-11/)2:
180°/5-3/14/J5/16:
180°/$-Comunicacion
RS485-Repetibilidad F
minima  +/-  0,02mm-
Comunicacion TCP/IP,
Wi-Fi- |
54, ‘
de
120W-
Aleacidn  de
plastico ABS,
abierto, sin
de licencias.-

P
minimo.Lonsumag

Materiales:
aluminio,
Codigo

necesidad
Con eléctrica
paralela colaborativa,
basado en funcién plug
and  play, con las
siguientes caracteristicas
técnicas. Fuerza de
agarre: 15 @ SON-Peso
recomendado de la pieza |
de  trabajo 1 kg!
aprox.Precision de |
repeticién:  +/-0,03mm. |
Tiempo de !
aperturajcierre: 0,75 /|
0.7s  aprox.Metodo de |
montage: Peso 05 kg

pinza

| Emision de Ruidos menor |
| a

50 dB-Interface de |
i1 Modbus |

5), [Digital 1 1'
, 2.0, |

Unidad de Medida:

Unidad
Presentacion:
Unidad

| 405.779.822

|

405.779.832

| Marca:

| ROBOTICS -
. Fabricante:
| ROBOTICS -
i Procedencia: China

Nro Certificado |
Origen Nacional: |

DOROT |
MINIPA
DOROT |

MINIPA |

WO, EHPLe
\\ne v(!a,ya

ORIGINAL
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RESOLUCION SNPP N° 44 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA - ROBOTICA
INDUSTRIALY = T N GBBLT s = rimrvmimesmrsormimsmsemo s st o i ot s i s 5 5155 i

CANL.OAPROFINET, | I ! ; i

EtherCAT-Tensidn ! i | i
Nominal: 2av0C- | i ! ]
Corriente Nomina: 0,25A- | | |
| Calificacidn P54 | ‘ :
; Dispositivo  portatit para ‘ i
l operacion manual, con las |
| siguientes caracteristicas, |
| Display ~ 800x600  px

minimo. Pantalia
 Touchscreen Resistiva- ;
| Interface de !

comunicacidon:  Ethernet
- 10M/100M-Interface

L USB:  Host:  Conecta
periféricos  USB - como
pendrive, mouse vy ]
teclado. Slave: Conecta a
la PC para depurar,
| Almacenamiento: Tarjeta
: interna  de 16 GB ‘
i Memoria RAM 2GB |
DDR3.Debe contar con un |

! madulo con un |
procesador de 32 bits con ‘ ! { !
memoria de : | E
almacenamiento para !

mediciones, Interfaz USB,
Interfaz WLAN/Wifi. Debe
estar  disedado con |

canexiones mediante | |
cables de medicion de | |
seguridad, LED I !
multicolores, Salida |

| analogica ajustable,

| mediante conectores

! BNC. Debe tener entradas
para amalificador

diferencial analogico con !
ancho de banda de |
minimo 10 MHz. Entradas | | ! i
analdgicas para medicion ! |
de cerriente, protegida ’ |
|

| |

contra sobre corriente
hasta S5A. Debe estar |

disefiado ara el ; ,
desarrollo pde los ES dOPIA ﬁIEL DE/F. /ORIGINAL
siguientes  contenidos:- i | ‘
Fundamentos : ¥ ;

conceptos  bdsicos  de
sistemas de control
industrial electronico-
Disefioc  y  opéracidn--

/e
v
. ALEJANDRO LEOIYDUARTE|

Operaciones I6gicas, |
funciones de memoria, | |
funciones de 5 GERENTE ECONOMICO ;

temperizadory contador, I

evaluac‘o//dél flancos de ‘ | |
mﬂ, pfocesdmiento de | o g /(,,,(j-
- N ; . T aging 4 de 13
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RESOLUCION SNPP N° 40J /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA

INDUSTRIAL" -

DN BETLTL, e st s s i 5 5 E—

Asuncién, <24 de agosto del 2025

valores analogicos--

| Direccionamiento--
| Planificacion de proyectos |

| de sistemas de |

| automatizacion--

 Operaciones légicas
basicas en 5T--
Operacicnes logicas |

f basicas an FBD--

Operacicnes lagicas
bdsicas an KOP--
Operaciones logicas

bdsicas combinadas-chips
de memoria-- Bloques de
funcién--- Procesamiento
de valores
Sistemas de control de
secuencia--  Planificacion
de proyectos en
tecnologia -- Planificacion
de provectos en control
de semaforos--
Planificacion de proyectos
en el procesamiento de
valores analégicos--
Planificacién de proyectos

jcon displays de 7
| segmentos-

analégicos- |

Numero de ejes 4-Carga
util 500 g-Radio de
trabaje maximo 440 mm-
Repetibilidad +/-0,05 mm

| Rango de movimiento g | Marca: MINIPA
| ROBOT | Mhmimo:JLi 4/ 160 421 L de Medida: | | RSB, . S
i £0106314. | COLARORATIVO | 25% 3 85°-13: -25° a 105 Unidad i | Fabricante: MINIPA |
| - J4;  +/-  360°-Velocidad L. 1] 59.145.223| 59.145.223 | ROBOTICS - DOBOT
9599 INDUSTRIAL DE s ; 5 Presentacion: | o e
ESCRITORIO Maxima de articulacion: Unidad | Procedencia: 7 (.,hma
J112:/13/14: 300°/s | Nro Certificado
.Fuerza 220v, 50 Hz wPrigen Nacional;
Consumo  de  energia ES COPIA FIEL DEL ORIGINAL
150W-Interfaz de
comunicacion TCP/1P, W ENPLE 0y
Modbus TCP- ‘*}&“”D"’%J"' 2
* Capacidad de Carga: %
250 gramos, Potencia:
60W max, Numero de |
ejes: 4, Alcance Mdximo: ,
340mm, Repetibilidad: +/- — o |
0.2mm, Fuente de :080TICS - DOBOT
ROBOT Alimentacion: 1203 io kLo oty e ior py abricante: MINIPA
60106214- | COLABORATIVO 100V“240Y. S0/ 60 Hz., Umdadﬂ 1! 26.906.000 | 26.905.000 | ROBOTICS - DORO!
9999 EDUCACIONAL | Alimentacidn: 12V/7A DC Presentacion: protedencia: Chir
BASICO Comunicacion; puerto Unidad ; Nito Cortificada
USE virtual / Puerta serial, ! Origen Nacional:
Rango de movimiento
minimo:-Base:  -135° a
0: -5 a 80° |
-10® a 85°, . |

Pagina 8 de l3
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PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA -
INDUSTRIAL"” - ID N° 465171,

| PARAGUAL

| MBAAPO, JEPOROMOMBA'APO
YGUA JEIKOPORA

MOTENDNTENA

| Corriente 50mA.- Boton

| fisicos, con  diferentes
| colores,  tension 5V,

Efecto final  .145° a
145" 1a interfase: Tensidn |
12V, comunicacion USB
virtual  porta  serial/ |
Puerta serial/ BLuetooth,
Accesorios  adicionales:
Kit de Herramientas,
lapicero, gripper, ventosa,
kit Camara, interfase de
expansion y control, Guia
rapida. |
Especificaciones de
camara: Sensor CMOS 1/4
inch, Formato de imagen
YUY/ MIPG, Control de
camara contraste Y
saturacion, tension de
operacion 5V, interface
USB 2,0. Codigo abierto,
sin necesidad de licencias.
Kit de sensores debe
contener  al menos:-
loystick: Joystick para los
ejes X e Y. Tension SY,

Coble: Posee 2 botones

corriente S0mA. - Sensor
infrarrojo.-  Sensor de

Gestos.- Sensor |
Fotoeléctrico.- Sensor de |
sonido. - Sensor de |

Temperatura y Humedad. |
- Modulo LED: compuesto
al menos por 3 luces LED. !
- Potenciometro: Tensién |
de salida 0 a 2500 mV. - r
Sensor de Color, - Sensor -
de Lluz. - Sensor micro ‘

{ " GOBIERNOmy - PARAGUAI
. # PARAGUAY RERUAI

RESOLUCION SNPP N° 402 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACI()N
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA

ROBOTICA

Asuncidn, «/ de agosto del 2025

!

W, Euma
Rt PROY,
s&\. 0

ES COPIA FIEL DEL ORIGINAL
|

60106214-
9999 |

RCBOT

| COLABORATIVO

TIPC SCARA

servo, |
Carga maxima 1,5 kilos |
aprox. Radio de trabajo |
400 mm minimo. |
Repetibilidad 0,02 mm. |
Tensién nominal 100~240 |
VCA, 50/60 Hz. Rango de |
movimiento minimo: J1: |
+/~ B5°, J2: +/-130°, J3: |
5mm a 245mm, J4: 4-/-;

| 360°, Velocidad miéxima |

de articulacion, 11
180°%/s, 12 1B0%/s, J:);
1000mmy/s, Ja: 1000%/s, |
Interfaz E/S: 4 Entradas \,
4 salidas digitales,

]
i
E
"
merface RS485, Interfaz |

i acion: TCP/IP, |
{ ~rM§ﬂ le Codxgo |

}A

ON DUARTE
OM!CO

Unidad de Medida: |

Unidad |

presentacign:
Unidad

=

| 142.674.455

i

|

142.674.455 |

il

ROBOTICS - DOBOT

| Procedencia: China |

Or.gen Nacional:

7o

"~ PROFESIONAL - SNPP

Pagina 6 de 13

- Marca: MINIPA |

| ROBOTICS - DOBOT |
| Fabricante: MINIPA |
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|
i

1
%

—



MMISTEIO DE

% TRABAJO, EMPLEO

. YSEGURIDAD SOCIAL |

PARAGURY

PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA -
INDUSTRIAL"” - ID N° 465171.
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RESOLUCION SNPP No 402 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA

ROBOTICA

abierto, sin necesidad dL |
licencias.

001

| 60106214-

KIT DE VISION

Camara:  Tamafio  del |
sensor CMOS de 172,57, |
Pixeles efectivos
5.000.000 de  pixeles,
Tamafio de pixe! 2,2 pm x |
2,2 pm, Frecuencia de |
actualizacion/Resolucién
31 @ 2592 x 1922,
Control  de  exposicién
autematico/manual, |
Dimensiones 29 mm x 29
mm x 30 mm, Interfaz de
datos USB 3.0, Montaje
de lentes  Mount.C,
Camara en color HD,
Fuente de iuz blanca
auxiliar:  Color  emisor
blanco, Cantidad de LED
48 LED, Hluminacién |
40.000 Ix. |

Unidad de Medida:

Unidad

presentacicn:

Unidad

35.268,212 |

35.268.212

Marca: MINIPA
{ ROBOTICS - DOBOT
| Fabricante: MINIPA
| ROBOTICS - DOBOT
| Procedencia: China
| Nro Certificado
Origen Nacional:

9998

43212108-

IMPRESORA 3D
DE GRADO
INDUSTRIAL

| manual, * PERDIOA DE
| ENERGIA: Retorno de

CARACTERISTICAS
GENERALES: *3en L:
Impresion 30 / Torno CNC
/ Grabado Laser, » Ajuste
cero: automatico o

tarea después del
apagado, » Controlador:
pantalla tictil LCD a color
de 3,57, « Material del
cuerpo: Aleacion de
aluminio, » Conectividad:
WIFI, USB y USB Flash,
Entrada de fuente de
alimentacién: 100240
CA, 50/60 Hz, 1,84, «
Salida de fuente de
alimentacion: 12V/10A,
Certificaciones: CE ROHS,
FCC MIC, MSIP, NCC
CARACTERISTICAS
TECNICAS DE LA
IMPRESORA, Didmetro de
la bequilla: 0,4mm como
minimo, * Resolucion de
la capa: entre 0,05y

| 0.3mm, « Temperatura:

| 250 grados celcius, »
Temperatura de la mesa
caliente 0~ 80°C, »
Materla es aplicables:

| come minimo 1,75mm

{PLA, TPU, PETG, FLEX), *
Velocidad de impresion:

Unidad de Medida:

Unidad

presentacion:

Unidad

i

19.915.678

19.915.678

Marca:
ROBOTICS -
Fabricante:
ROBOTICS -
Procedencia: China
Nra Certificado
| Origan Nacionai:

MINIPA
coBoT
MINIPA

|
i
1
1
|

copm FIEL pEL OR

IGINAL

v

COBOT
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RESOLUCION SNPP No 4@ /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA - ROBOTICA

INDUSTRIAL"” - ID N° 465171.

funcionamiento: 10 ~ {
35°C, » Deberd contar con |
autonivelacion, wifi, !
perdida de filamento, * !
Area de trabajo:
X200°Y200, * Potencia:
1,6kW como minimo, *
Vida laser minima: 4000H
de uso continuo, * El laser
debe ser apto para ‘
madara, papel, plastico y ]
CuBro come minimo, « La |
funcidn CNC debe
soportar madera, papel,
Cuero y otros. Codigo
abierto, sin necesidad de
licencias.

| 60106214-

9999

BRAZO
COLABORATIVO |
DE 5 KG

Arbdulo

{ necesidad  de  licencias.
| Dispositivo  portatil para

Robot Colaborativo de 5 |
kg. Radio de trabajo 900 |
mm, Alcance  miximo |
1086 mm,Velocidad |
maxima 3m/s, Rango de |
movimiento  minimo: J1 |
+/- 355°J2 /- 175°,)3 +/- |
160°J4 +/- 178°15 +/-
175°,J6 +/-355° Velocidad
Maxima de
articulacidoni1/12
180°/s.03/J4/15/16
180°/5,Comunicacion
RS485, Repetibilidad +/-
0,02mmComunicacion
TCP/IP, Modbus, Wi-Fi,
Clasificacion P 54,
Consumo  de  energia
Maximo ‘ ISOW,,
Materiales: Aleacion de |
| aluminip, pldstico ABS.
| Codipo abierto, sin

| Unidad de Medida; 3 |
Unidadpresentacion: 1 ] 389,798.455 | 389.798.455

operacion manual, con las
siguientes caracteristicas,
Display  800x600 px

minimo. Pantalla
Touchscreen Rasistiva,
Interface de

comunicacion:  Ethernet
10M/100M Interface USB:
Host: Conecta periféricos
USB c¢omo  pendrive, |
mouse y teclado. Slave:
Conecta a la PC para
depurar, |
Almacenamiento: Tarjeta |
inlerna de 16 GB,
Memoria RAM 2GB DDR3,

he contar con un
con un

| [ Marca:  MINIPA
| ROBOTICS
| DOBOTFabricante:

Unidad

ChinaNro

i Nacionak

i

ES 5c0Prﬁq FIEL DEL ORIGINAL
|
{

GERENTE ECON(

ECON. ALEJANDRO AFmi
|

/;h-

| MINIPA ROBOTICS - |
DOBOTProcedencia: |

| Certificado  Origen |
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RESOLUCION SNPP No %02 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA - ROBOTICA
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Asuncion, &/ de agosto del 2025

procesador de 32 bits con | |
memoria de 5 i 1
almacenamiento para | \
mediciones, interfaz USB, 1
Interfaz WLAN/Wifi, Debe ]
estar disefado con |

conexiones mediante
cables de medicldn de ‘
seguridad, LED |
multicolores, Salida 1
analogica ajustable, |
| mediante conectores | !
| BNC. Debe  tener |
entradas para

amplificador  diferencial |
analégico con ancho de |
banda de minimo 10| 1
MHz. Entradas analgicas | | !
para medicion de | | !
corriente, protegida |
contra sohre corriente
hasta 5A. Debe estar

disefiado para el
desarrollo de los
siguientes contenidos: - |
Fundamentos v

conceptos  basicos  de |
sistemas  de control |
industrial  electrdnico,- ‘
Disefio y  operacion- |

Operaciones légicas, |
funciones de memoria, |
funciones de !

temporizador y contador, |
evaluacion de flancos de |
sefial, precesamiento de
valores  analogicos
Direccionamiento-
Planificacidn de proyectos |

de sistemas de |

automatizacion, |

Qperaciones logicas | {

bésicas en ST- | !

Operaciones logicas |

Gpsidong. - Wik E$ COPIA FIEL DEL ORIGINAL
Operaciones logicas | | ==

basicas en KOP- |

Operaciones I6gicas |

basicas combinadaschips
de memoria- Bloques de |
funcién, Procesamiento |
I'de wvalores analdgicos- |
I Sistemas de control de |

secuencia-  Planificacidon

de proyectos en |
tecnologia - Planificacion |
de proyectos en control |
de semaforos-

T cacion de proyectos

:).7 / / / Pagina 9 de 13
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RESOLUCION SNPP N° %22 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA

INDUSTRIAL" -

ID N® 465171, ~mmmmmmmm s e mmmmmnas

Asuncidn, .2/ de agosto del 2025

i en el procesamiento de
valores analogicos-
Planificacion de proyectos
con  displays de 7
SeEMentos

9999

60106214

ROBOT
COLABORATIVO
TIPO
COMERCIAL
2KG

Carga maxima 2 kg (4,4
libras), Radio de trabajo
625 mm (24,6 pulg).
Velocidad maxima de TCP
1,6 m/s {63 pulgadas/s),

Rango de movimiento
minimo, 11 #360°, J2
+180°, J3 +156°,J4 +360",
J5 £360°, )6 - £360°
Velocidad maxima  de
articulacion, 11/12/13
135°/s, J4/15/)6  135°/s
RSA85, Clasificacion . 1P
P54, Ruido 65dB(A)

Consumo de
energia:Tipico 100w,
Maximo 250W

Materiales: Aleacidén de
aluminio, Plastico ABS,
Controlador:  imterfaces
de entrada vy salida, 8
entradas  digitales, 8

salidas digitales, 2
entradas  analogicas, . 2
salidas analogicas.

comunicacion TCP/IP y
Modbus TCP, USB 2, para
conectar el madulo
inaldmbrico USB, Interfaz
485: 1, para
comunicacién  RS485 vy
Modbus RTU,Modo de
| ensefanza versatil,
Cadigo abierto, sin
necesidad  de  licencias,
Debe contar con un

maddule con un
procesador de 32 bits con
memoria tde
almacenamiento para

mediciones, Interfaz USB,
| Interfaz WLAN/Wifi. Debe
| estar  disefiado  con

Interfaz de comunicacién i
- Interfaz de red: 2, para |

Repetibilidad 20,05 mm, |

Unidad de Medida:
Unidad
presentacion:
Unidad

i

| Origen Nacional:

Marca: MINIPA
ROBOTICS - DOBOT
| Fabricante: MINIPA
1 1 202.345.112 | 202.345.112 ROBOTICS - DOBOT
| Procedencia: China |
| Nro Certificado |

3, EMPL, -
ﬁgr-. Pnoiaéf

RO/EON DUART

i
! conexiones mediante |
| cables de medicion de ﬂ
| seguridad, LED GERENTE ECONOMICO |
| multicolores, Salida l
| analbgica ajustable, |
| mediante conectores
% BNC, Debe tener engradas L /
| para amp)ﬂ}ilador /

SaBAIG, e
@'\Q}J-W’ Fﬁ;‘f‘)\ Ly
n
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RESOLUCION SNPP N0 42 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA
IS GBS 7 L == oo s i o i 0 i A i i

Asuncion, 2/ de agosto del 2025

minimo 10 MHz. Entradas
analdgicas para medicion
de corriente, protegida
contra sobre corriente

difarencial analdgico con |
ancho de banda de|

|

hasta 5A. Debe estar
disefiado para el
desarrollo de los
siguientes contenidos:
Fundamentos v
| conceptos  bdsicos  de |
| sistemas  de  control |
| industrial slectronica,
| Diselo y  operacion,
| Operaciones isgicas,
funciones de memoria,
funciones de

temporizador y contador,

sefial, procesamiento de
valores analogicos,
Direccionamiento,

Planificacién de proyectos

| Operaciones légicas
basicas en KOP,
Operaciones Idgicas

funcién, Procesamiento

secuencia, Planificacion
de proyectos en
tecnologia, Planificacion
de proyectos en control
de semaforos,
Planificacion de proyectos
en el procesamiento de
valores analdgicos,
Planificacion de proyectos

[con displays de 7|

| segmentos

evaluacion de flancos de

de sistemas de

automatizacion, ‘

Operaciones l6gicas |

basicas en ST,

Operaciones i6gicas
| basicas en FBD,

basicas combinadas chips |
de memorie, Blogues de |

de walores analdgicos, |
Sistemas de control de |

i
|
§
f

0&

t}

WSTER))
W04,

A
Moy &

ﬁ. ‘V o 4 ‘
Dire ctwg&&{ﬁ@i
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RESOLUCION SNPP N°© 402/2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACION DEL LLAMADO A LICITACION
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 “ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA
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Asuncién, 2/ de agosto del 2025

(+]

| Carga mixima 5 kg, Sadio |
de trabajo 8SO mm, |

Velocidad maxima de TCP |
2 m/s, Repetibilidad |
40,05 mm, Rango deE
movimiento  minimo, JlE
+360°, 12 +180%,43
+160°,J4 £60°,15 £360°,)6 |
+360° Velocidad mdxima ‘ |
de  articulacion,i1/12/13 |
100°/5.14/15/16 | |
| 100°/5,R5485,Clasificacion | |
1P IPS4,Ruido  700B(A), |
Consumo  de  energia: |
Tipico  230W, Mixime
770W, Mateniales:

Aleacion  de  aluminio
Plastico ABS, Controlador:
interfaces de entrada vy,
salida, 8 entradas ﬁ
digitales, 8 salidas |
digitales, 2 entradas
analogicas, 2  salidas
analogicas. Interfaz de
comunicacidn:-  Interfaz
de red: 2, para
comunicacion TCP/IP y

R T T
QBO Modbus TCP, USB 2,.para Unidad de Medida:
COLABORATIVO | conectar el modulo ;
60106214- s . . Unidad
9399 TIPO inaldmbrice USB,- Interfaz S
COMERCIAL | 485: 1, para| " EUnirhd '
5KG comunicacion  RS485 y )
Modbus RTU, Modo de
ensefianza versatil,
Codigo abierto, sin
necesidad de

licencias.Debe contar con
un  madulo  con  un
procesador de 32 hits con
memoria de
| almacepamiento para
mediciones, Interfaz USB,
Interfaz WLAN/WIfi. Debe
estar  disenado con

| conexiones mediante
| cables de medicion de
Y seguridad, LED
1 multicolores, Salida |
| analdgica ajustable, |
| mediante conectores
BNC. Debe tenar entradas
| para amplificador !

diferencial analdgico con
| ancho de banda de
! minimo 10 MHz. Entradas
| analégicas para madicidn
| de corriente, protegida

1 218.050.367

{
|

| Fabricante;
218.050.367 | ROBOTICS -

{ Origen Nacional:

| ROBOTICS - DOBOT |

| Procedencia: China !
| Nro Certificado

| Marca: MINIPA

|
|
H
i
|
|

|
|
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|=)
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RESOLUCION SNPP N° 492 /2025

POR LA CUAL SE DISPONE LA ADJUDICACI@N‘DEL LLAMADO A LICIT{\CIC’JN
PUBLICA NACIONAL LPN N° 06/2025 "ADQUISICION DE EQUIPOS DE ENSENANZA
PARA LA CARRERA DE TECNICO SUPERIOR EN MECATRONICA — ROBOTICA

INDUSTRIAL” - ID N° 465171, ~--rmmmem e m e s e s i s m e o m m e m mm e e
Asuncion, 2/ de agosto del 2025
disefiado  para el | - \ T
desarralio di los | 1 |
siguientes  contenidos: ‘ ! !
Fundamentos y | I |

conceptos  basicos de |
sistemas  de control | i |

industrial electronico, {
Disefic y  operacion, |
Operaciones logicas, | i !
{ funciones de memoria, | !
| funciones de

| temporizador y contador, | |
evaluacion de flancos de |
sefial, procesamiento de !
valores analegicos, |
Direccionamiento, |
Planificacién de proyectos

de sistemas de

automatizacion, i
Operaciones logicas
basicas en ST, |
Operaciones logicas

basicas en FBD, |

peraciones logicas basicas
en  KOP, Operaciones |
légicas bésicas ‘
combinadas, chips de ‘
memoria, Bloques de
funcion,  Procesamiento i
de valores | |
analggicos,Sistemas  de l ‘ |
control de  secuencia, | | i i {
Planificacion de proyectos I i i
en tecnologia, |
Planificacion de proyectos

en control de semidforos, | i
Planificacion de proyectos l ?
en el procesamiento de |
valores analogicos, .
| Planificacion de proyectos |
| con displays de 7 i
| segmentos I | {

|
I

TOTAL: 1.499.883.334
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